Vom Kataster in die Fahrsimulation

OpenDRIVE aus Geodaten

Geodatengrundlage

7

Grobe Verkehrstlachen aus Liegenschatftsdaten
Verkehrsachsen aus OpenStreetMap und Navteq
Bordsteinkanten der Stralsentopographie

Gelandemodell
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Aufbereitung

7 Topologische/geometrische Sauberung
7 Raumliche Verschneidung
~ Polygonisierung der Fahrbahnflachen

7 Attribut-

filterung
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OpenDRIVE-Modul

7 Ermitteln der Referenzlinien mit Héhenverlauf
7 Approximation einzelner Spuren mit logischen

VerknUpfungen

7 Zuordnung , externer Objekte”
- UberfUhrung persistierter Geoobjekte zu XML-

Klassen mit Java

(Beschilderung, Signale)
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DB: Fahrbahnflache

DB: XODR-Referenzlinien u. Kreuzungen
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<geometry ...>
\ <spiral curvStart />
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OpenDRIVE

XML-Beschreibungsformat
StralBengeometrie mit -topologie

Weit verbreitet in Sim-Domane
VerknUpfte Logik: LSA, Schilder,

Deutsches Zentrum
DLR fur Luft- und Raumfahrt
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ROD®: <roads> mit <lanes>

Dynamischer Fahrsimulator

Institut TUr Verkehrssystemtechnik
Abteillung Automotive (BS)
www.dlr.de/ts

3D-Modell der StralBen mit Artefakten

Dipl. Geoinf. Michael Scholz
+49 531 295 3158
michael.scholz@dlr.de

" ﬂ ﬂ“lnuhjjﬁ"ﬁ"" o T {2 Ll 1 ; iiiiE il P i E‘
L S " N %
THL kg r
BEEEE ELUBER R =
L3 B [ g o
111y " | %
g
© | Virtuelle Welt: Braunschweiger Hagenring nach Stden




	Vom Kataster in die Fahrsimulation

