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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten

Aggregation

Gitterzellen
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten
Aggregation

Gitterzellen

= Binning”
» Einsammeln aller rAumlichen Objekte
iInnerhalb einer Zelle
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten
Aggregation DLR
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten
Aggregation DLR

Gitterzellen

= Binning”
» Einsammeln aller rAumlichen Objekte
iInnerhalb einer Zelle

= Mit statistischer Funktion
= count(feature)
» sum(feature.rainfall)
= avg(feature.temperature)

= myComplexFunction(vall, val2)
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten
Aggregation

Datenschutz

= Aggregation schutzt individuelle
Bewegungsprofile?
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Datenschutz

= Aggregation schutzt individuelle
Bewegungsprofile?

= jal
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten ‘#7
Aggregation D

Datenschutz

= Aggregation schutzt individuelle
Bewegungsprofile?

= Naja! ...
= Wahl von Zellgrof3e und Zeitfenster
entscheidend
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Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten
Haufige Probleme

» OGC-Webservices skalieren
schlecht mit Rohdatenmenge

» Darstellungs-Performance bricht mit
zunehmender Datenmenge ein
= Daten mussen erst zum Client wandern

» Daher: Aggregation im Backend
= Aber mit welchem Gitter?

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Gitter und Gittersysteme

= Benutzerdefinierte Gitter
= Amtliche Gitter

» Diskrete globale Gitter

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Benutzerdefinierte Gitter
Schnell geklickt und generiert DLR

() Vector Creation - Create Grid *

Parameters Log

Grid type

| Rectangle [Polygon) - |

Grid extent

|-20037508.3428, 20037508, 3428, -20037508. 3428, 20037508.3428 [EPSG:3857] | |E|E|

Horizontal spacing

| 100,000000 a |:| meters v |

Vertical spacing

| 100,000000 |:|  meters v |

Harizontal overlay

|G,GI}D|}DD |:| |meters - |

Vertical overlay

| 0,000000 %] | meters v |

Grid CR5

| EPS(:25832 - ETRS89 / UTM zone 32N - |[@]

Grid o

| W [Create temporary layer] | |:|

v Open output file after running algorithm -
| 0% | Cancel
| Advanced ~ |Run as Batch Prncess...l Run | | Close | | Help

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS



Benutzerdefinierte Gitter
Schnell geklickt und generiert DLR

() Vector Creation - Create Grid *

Parameters Log

Grid type
Rectangle [Polygon)

Grid extent

7.3. Geometry Constructors

ST_Collect — Creates a GeometryCollection or Multi* geometry from a set of geometries.
ST_LineFromMultiPoint — Creates a LineString from a MultiPoint geometry.
ST_MakeEnvelope — Creates a rectangular Polygon from minimum and maximum coordinates.

-20037508.3428, 20037508, 3428, -20037508. 3428, 20037508.3428 [EPsG:38 S 1_Makeline — Creates a LineString from Point, MultiPoint, or LineString geometries.

Horizontal spacing

100,000000
Vertical spacing

100,000000

Harizontal overlay

0,000000
Vertical overlay

0,000000

Grid CRS

EP5G:25832 - ETR589 / UTM zone 32N

Grid

ST MakePoint — Creates a 2D, 3DZ or 4D Point.

ST MakePointM — Creates a Point from X, Y and M values.

ST_MakePolygon — Creates a Polygon from a shell and optional list of holes.

ST Point — Creates a Point with X, Y and SRID values.

ST PointZ — Creates a Point with X, Y, Z and SRID values.

ST_PointM — Creates a Point with X, Y, M and SRID values.

ST PointZM — Creates a Point with X, Y, Z, M and SRID values.

ST _Polygon — Creates a Polygon from a LineString with a specified SRID.

ST TileEnvelope — Creates a rectangular Polygon in Web Mercator (SRID:3857) using the XYZ tile system.
— Returns a set of hexagons and cell indices that completely cover the bounds of the
geometry argument.

ST_Hexagon — Returns a single hexagon, using the provided edge size and cell coordinate within the
NEXJUOT] Cf | Dace.

ST uarGid — Returns a set of grid squares and cell indices that completely cover the bounds of the

| #“ [Create temporary layer]

geometry argument.

v Open output file after running algorithm

Advanced ~ Run as Batch Process..

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS

ST_Square — Returns a single square, using the provided edge size and cell coordinate within the square
grid space.

ST_Letters — Returns the input letters rendered as geometry with a default start position at the origin and
default text height of 100.

Lo [N (-]

Run | Close Help



Benutzerdefinierte Gitter A#y
Schnell geklickt und generiert DLR
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Benutzerdefinierte Gitter A#y
Schnell geklickt und generiert DLR

» Flexible Geometrie
= Beliebiger Koordinatenursprung
= Eigene Projektion
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Benutzerdefinierte Gitter ‘#7
Schnell geklickt und generiert DLR

» Flexible Geometrie
= Beliebiger Koordinatenursprung
» Eigene Projektion
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Benutzerdefinierte Gitter
Schnell geklickt und generiert

» Flexible Geometrie
= Beliebiger Koordinatenursprung
» Eigene Projektion

* Nicht ,nachhaltig"

= Schlechte Vergleichbarkeit von
Zelldaten in benutzerdefinierten Gittern

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Amtliche Gitter ‘#7
Geographische Gitter fur Deutschland (GeoGitter Inspire) DLR

25

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS


https://gdz.bkg.bund.de/index.php/default/inspire/sonstige-inspire-themen/geographische-gitter-fur-deutschland-in-lambert-projektion-geogitter-inspire.html

Amtliche Gitter ‘#7
Geographische Gitter fur Deutschland (GeoGitter Inspire) DLR

» Koordinatenbezugssystem
» ETRS/LAEA, flachentreu

= (ETRS/UTM, winkeltreu) 100kmN34E43

» Lizenz: dl-de/by-2-0

100kmN33E42 100kmN33E43

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Amtliche Gitter
Geographische Gitter fur Deutschland (GeoGitter Inspire) DLR

» Koordinatenbezugssystem
» ETRS/LAEA, flachentreu
» (ETRS/UTM, winkeltreu)

» Lizenz: dl-de/by-2-0

2 Georeferenzierung: LAEA, raumliche Gliederung: 100m, Format: GeoPackage (ZIP, 2 GB)
2 Georeferenzierung: LAEA, riumliche Gliederung: 250m, Format: GeoPackage (ZIP, 360 MB)
£ Georeferenzierung: LAEA, raumliche Gliederung: 500m, Format: GeoPackage (ZIP, 90 MB)
] A . £ Georeferenzierung: LAEA, raumliche Gliederung: 1km, Format: GeoPackage (ZIP, 24 MB)
AUflosungSSthen ) 7 £ Georeferenzierung: LAEA, rdumliche Gliederung: 5km, Format: GeoPackage (ZIP, 1 MB)
2 Georeferenzierung: LAEA, raumliche Gliederung: 10km, Format: GeoPackage (ZIF, 300 KB)
4 Georeferenzierung: LAEA, riumliche Gliederung: 100km, Format: GeoPackage (ZIP, 12 KB)

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS © GeoBasis-DE / BKG (2026) dI-de/by-2-0
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Amtliche Gitter ‘#7
Geographische Gitter fur Deutschland (GeoGitter Inspire) DLR

» Koordinatenbezugssystem
» ETRS/LAEA, flachentreu
» (ETRS/UTM, winkeltreu)

500 m

» Lizenz: dl-de/by-2-0

250 m

» Auflosungsstufen: 7
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Amtliche Gitter ‘#7
Geographische Gitter fur Deutschland (GeoGitter Inspire) DLR

» Koordinatenbezugssystem
» ETRS/LAEA, flachentreu
» (ETRS/UTM, winkeltreu)

500 m

» Lizenz: dl-de/by-2-0

250 m

» Auflosungsstufen: 7

» Bedingt hierarchisch® = inkonsistente
Eltern-Kind-Beziehung

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS © GeoBasis-DE / BKG (2026) dl-de/by-2-0
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Benutzerdefinierte und amtliche Gitter A#y
Nachtelle beider Ansatze DLR

» Schlechte Vergleichbarkeit von
Zelldaten in globalem Kontext

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS




Benutzerdefinierte und amtliche Gitter
Nachtelle beider Ansatze

» Schlechte Vergleichbarkeit von
Zelldaten in globalem Kontext

i DLR

» Tooling: keins

= Aggregation (,Binning”) schwerfallig

= GROUP BY
ST_Intersects(point, cell)

500 m

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS




Benutzerdefinierte und amtliche Gitter ‘#7
Nachtelle beider Ansatze DLR

» Schlechte Vergleichbarkeit von
Zelldaten in globalem Kontext

* Tooling: keins S0 m

= Aggregation (,Binning”) schwerfallig .
= GROUP BY
ST_Intersects(point, cell)

= GROUP BY
ST_SnapToGrid(point, 500.0)

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS




Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
Discrete Global Grid Systems (DGGS) DLR

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS Bildquelle: Varid, © Thang Quach / opengeoshub, MIT-Lizenz
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Diskrete globale Gittersysteme A#y
DLR

Viele verschiedene

» Google S2
= Uber H3

= A5

= |IGEO7

= HEALPIX
= [VEA7H

» Geohash

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS




Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
DLR

Viele verschiedene

» Google S2
= Uber H3

= A5

= |IGEO7

= HEALPIX
= VEATH

» Geohash
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Res Average edge length (Km)

D|Skrete glObaIe GlttersySteme 0 1281.256011 #
Vordergrundige Argumente : DLR

2 182.5129565
= Ermdglicht globale Analysen 3 6897922179
= Unabhangig von 2D-Projektionen 4 26.07175968

= Viele Auflosungsstufen 5 .854090090

6 3.724532667

H3 -

8 0531414010

9 0200786148

10 0.075363783

11 0.028663897

12 0010830188

13 0.004092010

14 0.001546100

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS 15 0.000584169 Quelle: h3geo.org
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Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
Vordergrundige Argumente DLR

* Ermoglicht globale Analysen

» Unabhangig von 2D-Projektionen

» Viele Auflosungsstufen

/

» Hierarchisch

= Definierte Eltern-Kind-Beziehungen

» Definierte Umrechnung zwischen

Auflosungs-Leveln
)
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Diskrete globale Gittersysteme
Vordergrundige Argumente

* Ermoglicht globale Analysen
» Unabhangig von 2D-Projektionen
» Viele Auflosungsstufen

= Hierarchisch
= Definierte Eltern-Kind-Beziehungen

» Definierte Umrechnung zwischen
Auflosungs-Leveln

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Diskrete globale Gittersysteme
Vordergrundige Argumente

» Eindeutige Zell-IDs als Indizes
» Vergleichbarkeit und ,Portabilitat”
= Stabilitat von Algorithmen

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Diskrete globale Gittersysteme
Vordergrundige Argumente

» Eindeutige Zell-IDs als Indizes
» Vergleichbarkeit und ,Portabilitat”
= Stabilitat von Algorithmen

» Tooling fur diverse Software-Stacks

= LlatLngToCell(lat, lng, res)
» latLngToCell(51.539, 9.936, 9)

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
Vordergrundige Argumente DLR

» Eindeutige Zell-IDs als Indizes
» Vergleichbarkeit und ,Portabilitat”
= Stabilitat von Algorithmen

» Tooling fur diverse Software-Stacks

= LlatLngToCell(lat, lng, res)

= latLngToCell(51.539, 9.936, 9)
—> cellID 891f137U2b3ffff

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS basemap.de © GeoBasis-DE / BKG (2026) CC BY 4.0
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Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
Vordergrundige Argumente DLR

» Eindeutige Zell-IDs als Indizes
» Vergleichbarkeit und ,Portabilitat”
= Stabilitat von Algorithmen

» Tooling fur diverse Software-Stacks

= LlatLngToCell(lat, lng, res)

= latLngToCell(51.539, 9.936, 9)
—> cellID 891f137U2b3ffff

= latLngToCell(51.539, 9.936, 8)
-> cellID 881f137U2bfffff

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS basemap.de © GeoBasis-DE / BKG (2026) CC BY 4.0
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Diskrete globale Gittersysteme ‘#7
Vordergrundige Argumente DLR

» Eindeutige Zell-IDs als Indizes
» Vergleichbarkeit und ,Portabilitat”
= Stabilitat von Algorithmen

» Tooling fur diverse Software-Stacks

= LlatLngToCell(lat, lng, res)

= latLngToCell(51.539, 9.936, 9)
—> cellID 891f137U2b3ffff

= latLngToCell(51.539, 9.936, 8)
-> cellID 881f137U2bfffff

= GROUP BY cellID

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS basemap.de © GeoBasis-DE / BKG (2026) CC BY 4.0
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Diskrete globale Gittersysteme

Kleiner Vergleich

i DLR

Eigenschaft BKG-Gitter S2 H3

Koordinatenbezugssystem  projiziert, flachentreu V.VGS48 . V.VGS84 .
(intern Einheitskugel) (intern gnomonisch)

Anwendungsregion DE, EU global global

Auflosungsstufen 7 31 16

Geometrie Quadrat ,<Quadrat‘/Quadtree Hexagon

Klrzeste Kantenlange 100 m ~1cm ~ 58 cm

Stabilitat der Hierarchie mittel gut (x4) mittel (~x7)

ID kodiert Hierarchie implizit ja ja

Open-Source-Okosystem klein mittel grof3

Lizenz dl-de/by-2-0 Apache 2.0 Apache 2.0

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Praxisbeispiel ErlebensAtlas
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Projekt ErlebensAtlas
Demo als Web-Karte und Video DLR
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Projekt ErlebensAtlas
Demo als Web-Karte und Video DLR

X %

I Travel Experience

‘ & Average Travel Experience

Filter layers Y ‘
Q@ Lat: 53.557 - Long: 9.996

v @ Comfort Reports Users per cell: 6

W 75-100%
W s0-75% Average travel experience: 81 %
L] 25-50% Event reports:
0-25%
T users per cell f g : . Déla)ﬂ 0% )
T A 3 « Missed connection: 0 %
v @ Overcrowded Reports : | o Hurry: 0%

W 75-100% « Disruptive people: 0 %
W so-75% « Overcrowded: 0 %
[ 25-50% « Driver behaviour: 0 %
= 0-25% « Infrastructure: 0 %

« Missing info: 0 %

« Positive interaction: 0 %

« Entertainment: 0 %

« Arrive on schedule: 83.3 %

T Users per cell

v @ Average Travel Experience

74-90%

- * Malaise: 0 %

| | 68-74%

7] 62-68% « Comfort: 83.3 %

W so-62% « Nice environment: 16.7 %

T Users per cell Free text answers:

Overlay © DLR | basemap.de @ GeoBasis-DE/BKG (2025), CC BY 4.0
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Projekt ErlebensAtlas

Systemarchitektur

Traveler

use

g1
Mobile app

HTTP

( real-time
«PostGIS»
Web service On-trip point data

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS
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Projekt ErlebensAtlas

DLR

Systemarchitektur

Traveler
use
SQL in-database processing \
. Time window: whole
. g1 !S?neirflng, H3 resolution : 9
Mobile app Jsub-sge’lectin Min users: 5
9 Method: avg()
HTTP
Y i : g ]
L real-time . daily h3
O «PostGIS» Refinement rid o -Pg»t_ «PostGIS»
i i rid aggregation i
Web service On-trip point data ggreg Average travel experience
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Projekt ErlebensAtlas

DLR
Systemarchitektur

Q

Travel experience mapping \

consume
«MapStore» 1 >

Vd
Thematic map w
Traveler Analyst

use WMS, WFS
SQL in-database processing \
. Time window: whole g ]
g1 !n@e_xmg, H3 resolution : 9 «GeoServer»
Mobile app joining, Min users: 5 3
sub-selecting : Spatial data server
Method: avg()
al
filter
HTTP subset lattributes
v . , g ]
L real-time . daily h3
O «PostGIS» Refinement rid o -Pg»t_ «PostGIS»
_tri i rid aggregation i
Web service On-trip point data ggreg Average travel experience
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https://h3geo.org/

Tooling ‘#7
DLR

» DGGAL, the Discrete Global Grid Abstraction Library
» Implementiert den Standard OGC API - DGGS

» Vgrid als Python-Library und als Vgrid-Plugin fir QGIS

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS



http://dggal.org/
https://docs.ogc.org/is/21-038r1/21-038r1.html
https://github.com/opengeoshub/vgrid
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OGC AI-DGGS Pilot
yopatial tokens® als ,common spatial language”

DGGS: The Universal Language of Earth Data

A hierarchical system replacing complex coordinates with a consistent, hierarchical grid for uniform Earth data analysis.

-
—
\

The Anatomyx of the Grid

U R
Nl X \ /

Hierarchical Refinement Equal-Area Advantage The Hexagonal Standard
Starts with coarse global cells (Level 0) and Unlike fatitude-longitude, every cell at a Hexagons are preferred for analysis because
recursively subdivides into finer resolutions.

specific level has a nearly identical area.  they minimize error and have uniform neighbors.

The Universal Data Fabric

48.8566° N, 2.3522° E H12F7B8A @
From Coordinates to IDs Unifying Diverse Data Al-Ready “Spatial Tokens”
Replaces infinitely divisible coordinates with fixed “zonal Points, lines, polygons, and rasters are all Simplifies complex geography into discrete IDs
identifiers” that encode position and relationships. converted into a single cell-based language. that Al agents can read and process.

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS Bildquelle: Blog-Post des OGC

DLR


https://www.ogc.org/blog-article/from-chat-to-map-how-dggs-agentic-ai-turn-geodata-into-verifiable-decision-making-bases/

OGC AI-DGGS Pilot ‘#7
DLR

“DGGS cells are to geospatial Al
what tokens are to language models”

Quellen und Ressourcen:

= From chat to map: How DGGS + Agentic Al turn geodata into verifiable decision-making bases
= AlI-DGGS Pilot for Disaster Management

» Video-Aufzeichnung des Al-DGGS-Workshops

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS



https://www.ogc.org/blog-article/from-chat-to-map-how-dggs-agentic-ai-turn-geodata-into-verifiable-decision-making-bases/
https://aidggs-pilot.hartis.org/
https://www.youtube.com/watch?v=1onQ7ol_aOI&list=PLQsQNjNIDU85uucUdD-2Oorq4oMVlr28X

Weitere Ressourcen ‘#7
DLR

= The Shape That Actually Wins at Everything
= Hexbin vs. H3

= A5 vs. H3: Visualisierung der Inkonsistenzen von H3-Flacheninhalten im
Gegensatz zu A5, dessen Zellen uniforme Flacheninhalte auf einer
Auflosungsstufe besitzen

* |GEO/ vs. H3
" |IGEO7 vs. S2

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS



https://www.youtube.com/watch?v=thOifuHs6eY&pp=ygUhdGhlIHNoYXBlIHRoYXQgd2lucyBhdCBldmVyeXRoaW5n
https://h3geo.org/docs/comparisons/hexbin/
https://a5geo.org/examples/area
https://igeo7.org/docs/comparisons/h3
https://igeo7.org/docs/comparisons/s2

If the structure stays the same,
your algorithms stay the same &



https://cs.uwaterloo.ca/~csk/hat/
https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/

Impressum ‘#7
DLR

Thema: Diskrete globale Gittersysteme flr die raum-zeitliche
Aggregation und Visualisierung

FOSSGIS, Gottingen

Datum: 26.03.2026

Autor: Michael Scholz

Institut: Verkehrssystemtechnik

Lizenz: Alle Inhalte und Medien ,© DLR CC BY 4.0,

sofern nicht anders angegeben

Michael Scholz, 2026-03-26, FOSSGIS




	2026-03-26_FOSSGIS_DGGS_für_Aggregation_und_Visualisierung
	Diskrete globale Gittersysteme für die raum-zeitliche Aggregation und Visualisierung
	Institut für Verkehrssystemtechnik
	Datenherausforderungen
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Große Vektor-Datenmengen
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Aggregation
	Prozessierung raum-zeitlicher Ereignisdaten�Häufige Probleme
	Gitter und Gittersysteme
	Gitter und Gittersysteme
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Benutzerdefinierte Gitter�Schnell geklickt und generiert
	Amtliche Gitter�Geographische Gitter für Deutschland (GeoGitter Inspire)
	Amtliche Gitter�Geographische Gitter für Deutschland (GeoGitter Inspire)
	Amtliche Gitter�Geographische Gitter für Deutschland (GeoGitter Inspire)
	Amtliche Gitter�Geographische Gitter für Deutschland (GeoGitter Inspire)
	Amtliche Gitter�Geographische Gitter für Deutschland (GeoGitter Inspire)
	Benutzerdefinierte und amtliche Gitter�Nachteile beider Ansätze
	Benutzerdefinierte und amtliche Gitter�Nachteile beider Ansätze
	Benutzerdefinierte und amtliche Gitter�Nachteile beider Ansätze
	Diskrete globale Gittersysteme�Discrete Global Grid Systems (DGGS)
	Diskrete globale Gittersysteme
	Diskrete globale Gittersysteme
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Vordergründige Argumente
	Diskrete globale Gittersysteme�Kleiner Vergleich
	Praxisbeispiel ErlebensAtlas
	Projekt ErlebensAtlas�Demo als Web-Karte und Video
	Projekt ErlebensAtlas�Demo als Web-Karte und Video
	Projekt ErlebensAtlas
	Projekt ErlebensAtlas
	Projekt ErlebensAtlas
	Ausblick und OGC-Aktivitäten
	Tooling
	OGC AI-DGGS Pilot�„Spatial tokens“ als „common spatial language“
	OGC AI-DGGS Pilot�
	Weitere Ressourcen
	If the structure stays the same,�your algorithms stay the same 🤗
	Impressum


