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https://www.fox26houston.com/news/self-driving-cars-in-houston-stop-block-intersection-after-thunderstorm-turned-all-traffic-lights-red




Welche Risiken?

Wann fallen autonome Flotten
aus?

Wie schwerwiegend
und wie

wahrscheinlich sind
diese Risiken?

Risikoanalyse:
Wahrscheinlichkeit und Ausmalf3

Was tun, damit das

nicht passiert?

Praventiv: Wie konnen flottenweite
Ausfalle vermieden werden?
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Welche Risiken?

Wann fallen autonome Flotten
aus?

Wie schwerwiegend
und wie

Was tun, wenn's

passiert ist?

wahrscheinlich sind
diese Risiken?

Risikoanalyse:
Wahrscheinlichkeit und Ausmalf3

Alternative Beftrderung:
Mobilitatsgarantie?

Was tun, damit das

nicht passiert?

Praventiv: Wie konnen flottenweite
Ausfalle vermieden werden?
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