
Zielsetzung von MUSERO

▪ Teleoperierte bzw. autonome 
Erkundung innerhalb von 
Krisenszenarien und 
Gefahrensituationen

▪ Realisierung einer datenzentrierten 
Technologie:

− Datenzusammenführung 
skalenübergreifender Sensoriken

− Verknüpfung mit KI-Methoden 
& Modellen

− Ganzheitliche Betrachtung der 
unterschiedlichen Datenquellen 
und -ebenen

− Berücksichtigung von 
schwachen Messgrößen und 
Indikatoren in einer 
Gesamtbewertung

Multisensor Roboter für die Erkundung in Krisenszenarien (MuSeRo)
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Motivation

Hochautomatisierte, schnelle 
Erkennung und Aufklärung von CBE-
Gefahrenlagen in unstrukturierten 
Umgebungen, wie z.B.:

− bei Großschadenslagen [1-3]

− zur Gefahrenabwehr [4]

− bei humanitären Hilfslieferungen [5,6]

auf teleoperierten, robotischen 
Erkundungsgeräten zum Schutz von 
Einsatzkräften.
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Systemfähigkeiten
Erweitertes Lagebild zur Erkennung 

von Gefahrenstellen und Gefahrstoffen

Kartenmaterial: Orientierung

RGB-Kamera: Lagebild & Umfeld

Multispektral: Anomalie-Erkennung

Bodenradar: Untergrund-Charakterisierung 

Laserspektroskopie: Substanz-Klassifizierung

Robotische Task 

Force (RTF)

Lagebild für 
Einsatzleitung und Stab

System SHERP Projekt AHEAD, KI4HE, MAISHU

Datum 9.11.2022 Ort DLR Oberpfaffenhofen

CBRN Trainingszentrum  
Vught (NL)

Teleoperation des SHERPs 
im Rahmen des Projekts 
AHEAD am DLR 
Oberpfaffenhofen

Entwicklungsphasen

▪ Integration der Sensoriken an die 
Demonstrationsplattform SHERP

▪ Erprobung der DLR-Technologie-
entwicklungen

▪ Messdatengewinnung an einem 
anwendungsrelevanten Szenario in 
Zusammenarbeit mit Werkfeuerwehr

▪ Entwicklung der Software zur KI-
basierten Datenfusion & -bewertung 

▪ Offenlegung der Schnittstellen und 
Transfer auf andere robotische 
Plattformen

Use-Cases und Ausblick

▪ Erprobung der Multisensor-
Technologie in Zusammenarbeit 
mit Einsatzkräften

▪ Durchführung von Validierungs-
tests in Trainingszentren

▪ Systemoptimierung für 
ausgewählte Einsatzszenarien

▪ Bildung eines innovativen 
Netzwerks unterstützt durch den 
DLR Technologie-Transfer
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Randbedingungen

▪ hohe Messempfindlichkeit für 
Detektion über große Distanzen

▪ Berücksichtigung von Richtlinien & 
Grenzwerten

▪ Zunächst: Begrenzung auf 
Validierungstests am DLR

Lieferung von Hilfsgütern
in Überflutungsgebiete

Einsatz des SHERP 
Firefighting UTVs

https://www.defensie.nl/onderwerpen/cbrn-centrum/nationaal-trainingscentrum-cbrn

Potentiale

▪ Steigerung der Datenanalysen-
und Bewertungsqualität

▪ Stärkere autonome und 
automatisierte Datenerhebung

▪ Verbesserte Prognosemodelle und 
abzuleitende Maßnahmen

Hector Roboter beim 
RoboCup German Open

https://www.youtube.com/watch?v=nl4lMDd9UrY

https://www.wfp.org/support-us/stories/herbert-sherp

adaptiert von www.wfp.org

https://www.tagesschau.de/inland/regional/badenwuerttemberg/swr-reizgas-alarm-zeppelin-schule-in-singen-evakuiert-100.html

