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AWarum beschéftigen wir uns mit V2X?
ATestfeld Niedersachsen
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Motivation fur V2 X (vehicle-to-everythingh)
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Abb.: V2X deployment roadmap (G2C)
Quelle: C2€CC, https://www.cai2-car.org/fileadmin/documents/General_Documents/C2CCC_WP_2072_RoadmapDay2AndBeyond_V 1z2epdfulpiff 11.09.2021
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Testfeld Niedersachsen E‘ﬁEDEEEIS\E-IIESLEN
Fur automatisierte und vernetzte Mobilitat

A Circa 280 km verschiedener StraRentypen mit Schwerpunkt auf Autobahnen erweitern zukiinftig AIM. Technische
Bausteine des Testfeldes Niedersachsen basieren auf etablierten Losungen aus AIM.

A Erfassungstechnik anonymisierte Erfassung von
Verkehrsobjekten und deren Trajektorien

A Kommunikationstechnikg V2X tiber WiFi 802.11p und
Mobilfunk

A Kartenc hochgenau und aktuell fir Simulationen und
Fahrzeuge

Hannover Wolfsburg

Braunschweig

A Szenarien und Modelle Parametrisierungen und Teilmodelle
zum Aufbau 6kologisch valider
Simulationen

A Schnittstellen zur Signalind Erfassungstechnik
und zu Informationssystemeiq Anbindung an
Verkehrsleittechnik bzw. Verkehrsmanagement

Hildesheim

_ A Hintergrundsystemec Datenmanagement und Bereitstellung
von OnlineDiensten

Abb.:Testfeld Niedersachsen A Kataster zum TestfeldzustangDokumentation
Quelle: https://verkehrsforschung.dir.de/de/projekte/testfeldiedersachsefiuer- der Testfeldqualitat

automatisierteund-vernetztemobilitaet, letzter Zugriff 11.09.2021
| BDLR Yy /. ‘
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Referenzstrecke (HlM

Anwendungsplattform Intelligente Mobilitat

A AIM fokussiert als Forschungsschwerpunkte '
Adie Verkehrsflussoptimierung “ @
Aintermodale Mobilitat ma. TESTFELD
A zukiinftige Mobilitatskonzepte NIEDERSACHSEN

e e . Flr automatisiertes und vernetztes Fahren
A das Mobilitatsbewusstsein

Afuhrt auf einem Ring um das Zentrum herum & ZufahrtsstraRen zu Autobahnen

Aweist StraRen mit mindestens zwei Fahrspuren in jede Richtung, sowie eine hohe Verkehrslast auf

A seit 2013 stehen 35 Kreuzungen zur Verfiigung, die mit V2X-Kommunikationstechnologie ausgestattet sind
AModernisierung im letzten Jahr, so dass nun iiber 50 Kreuzungen zur Verfiigung stehen

Aaktuell Stand der Technik, der derzeit fur V2X angenommen werden kann

i DLR
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AIM-Referenzstrecke
Ubersi Ch tskarte (Stand: 07.09.2021)

Abb.: AIMReferenzstrecke Braunschweig (links:
@ Modul 1 (AIM Standard) Innenstadt, rechts: Anbindung Nord)

\ @ Modul 2 (SIRENE)
/ . Modul 3 (ESCoS Only)

Quelle: DLR, Kartenmaterial © OpenStreetMap
Mitwirkende
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